Zagadnienia na egzamin magisterski
Stopien studiow: Il
Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn

Specjalnos¢: Mechatronika Przemystowa

1. Sformutuj dowolny, jednoosiowy warunek wytrzymatosciowy i opisz wielkosci

fizyczne stanowigce jego matematyczng strukture.

Elementy podatne w budowie maszyn.

3. Scharakteryzuj (rodzaje i metodyka obliczen) znane Tobie potgczenia
nieroztgczne stosowane w budowie maszyn.

4. Scharakteryzuj (rodzaje i metodyka obliczen) znane Tobie potgczenia

roztgczne stosowane w budowie maszyn.

Napedy srubowe, ich cechy konstrukcyjne i metodyka obliczen.

Metodyka projektowania i obliczania watow pednych.

Rodzaje tozysk tocznych oraz ich dobér i obliczenia.

tozyska slizgowe: rodzaje materiatow stosowanych do ich budowy; ich

konstrukcja

i obliczenia.

9. Scharakteryzuj cechy konstrukcyjne znanych Tobie rodzajoéw sprzegiet
stosowanych w ukfadach napedowych i ich katalogowy dobor.

10. Projektowanie i obliczenia sprzegiet ciernych, jedno i wieloptytkowych.

11.Scharakteryzuj cechy konstrukcyjne znanych Tobie rodzajow hamulcow
ciernych
i metodyke ich obliczen.

12.Wymien znane Tobie rodzaje kot zebatych i opisz ich podstawowe parametry
geometryczne, wigcznie z uwzglednieniem dwoch kot tworzgcych przektadnie.

13.Przektadnie ciegnowe, jakie znasz ich rodzaje?

14.Podziat, budowa i zasada dziatania silnika krokowego.

15.Budowa programu sterujgcego obrabiarkg CNC.

16.Do czego stuzy liczba CRC w protokole komunikacji MODBUS?

17.0Opisz budowe czujnika indukcyjnego/pojemnosciowego.

18.Budowa modelu symulacyjnego MES.

19. Optymalizacja konstrukcji — na czym polega, podstawowe pojecia i budowa
modelu optymalizaciji.

20. Modelowanie dynamiki uktadéw mechanicznych.

21. Analogie miedzy uktadami mechanicznymi i elektrycznymi.

22.Dyrektywy w budowie maszyn.

23.Dobér aktuatorow w budowie maszyn.

24.Dobor sensorow w budowie maszyn.

25.Projektowanie mechatroniczne — etapy i podstawowe zatozenia.

26.Podstawowe cztony automatyki i ich przyktady w budowie maszyn.

27.Metody pomiaru predkosci obrotowej watéw oraz pomiaru sit.

28. Metody pomiaru przemieszczenia liniowego i kgtowego.

29.Co oznacza PLC i do czego jest wykorzystywany? Co oznacza HMI i do czego
jest wykorzystywany?

30.Réznica pomiedzy sterowaniem, a regulacja, omowi¢ na podstawie
wybranego przyktadu.
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