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Liczba godzin
Lp. Nazwa przedmiotu ECTS Nazwisko wykladowcy Forma | gomestr o7y
zaliczenia
w cw lab proj
1 Techniki informatyczne 3 M. lecki, Daszkiewicz z 5 9 18
> | Preyootowanie do prowadzenia badan B R —— N B N
naukowych
3  |BecstamyikonstukdlUkadond 6 D. Torzyfski, M. Zablocki, P. Kurczewski E 5 18 ] 18
4 |Napedy hydrauliczne i preumatyczne 4 D. Frackowiak 3 5 18 B
6 |Tribologia 3 A Stachowiak, £. Wojciechowski 3 5 ) )
7 Automatyka i robotyka 3 W. Sawczuk, J. Kominowski z 5 18 9
8 | Pomiary wislkosci mechanicznych 2 . Rochatka, N. Idaszewska, K. Perz 2 5 9 9
MR
Liczba godzin
. orma
Lp. Nazwa przedmiotu ECTS Nazwisko wyktadowcy 23| Semestr semestr zimowy
zaliczenia
w ow lab proj
9 3 J. Marcinkiewicz 3 5
10 3 2. Staszak, J. Kowalczyk z 5
HSN
Liczba godzin
" N Forma
Lp. Nazwa przedmiotu ECTS Nazwisko wykladowcy orma | semestr semestr zimowy
zaliczenia
w cw lab proj
9 4 J. Katuzny, M. Bajerlein E 5
10 2 JKaluzny z 5




